Questo circuito con controllo a
pulzanti seleziona una smyola [imea
di uscita quando 51 ¢ in posizione
NORMAL, o piii linee
contemporaneamente in posiziong
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[l circuito di figura 1 e stato svilup-
pato per controllare il traffico di ca-
labroni in entrata ed uscita dall’al-
veare, distinguendo il verso del
movimento. Se usato con un codi-
ficatore ottico, il circuito distingue
il verso di rotazione, fornendo in
uscita un impulso ad ogni passo
del coditicatore.

I fototransistori Q1 e Q2 sono
montati in modo tale che I'ombra
di un oggetto cada prima su uno
dei due, poi su entrambi, e quindi
sull’altro. A seconda della direzio-
ne del movimento, IC1b o IC1d in-
viano un impulso negativo quando
anche il secondo sensore va in om-
bra. Il circuito ¢ insensibile a picco-
li movimenti o vibrazioni; solo un
ciclo completo attraverso 1 primi 4
stati della tabella determina la tra-
smissione di impulsi.

Le costanti di tempo R3 Cl e R4 C2

STATI LOGICI PER MOVIMENTO A—B

(scambiatore per i movimenti a—b)

Variabili
Condizioni Ingressi Intermedie Uscite
' a, b, a b, a; by a; b,
1) NESSUN PASSAGGIO 0 0 e R | B i
2) UN OGGETTO
OSCURA a 1 0 3 1 0 0 I i
3) UN OGGETTO
OSCURA aED i G g + D 0 1 1
4) UN OGGETTO
QSCURA b i B | 1010 -l
5) FINE DEL
PASSAGGIO 0 0 1 .1 0 N g4
Tabella 1

ELETTRONICA OGGI - MARZO 1988

determinano la larghezza degli im-
pulsi di uscita. Ad esempio, valori

di 100 kohm e 100

pF producono

impulsi di 10 usec. Le resistenze di

pull-up R1 ed R2 hanno valori da
10 k a 100 kohm, a seconda della
sensibilita richiesta per i fototransi-
stori. =
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Discriminatore del senso
di movimento

S. Pallo Cuzet

Un semplice ed econiomico di
scritminatore del senso di movi-
mento lincare o circolare che pm‘l
rrovare numerose applicazioni ¢o-
me segnalatore su macchine uzen-
sili, su antenne orientabili, o come
COMMMALOTE AUTOMATICO 10 confa-
ron bidirezionali i impulsi, & rea-
lizzabile con due quad NAND

7400 e mezzo NOR 7402, fnn r:pp-'

PTG nd.lm:_n_u-.':-narm:nm det
componenti RC, si possong uriliz-
zare porte C-MOS con ldﬂnl.ll..]'lﬂ
funzioni logiche. :

-l circuita mosira |mgrt5m cow
stiunto da una logica dinamvica che
opera con due segnali ricavan da
Iln[t‘rﬂl]’,[u:‘l ci pmsmmnﬁ fuu::ce]

e o scmpln.l interrutton elettrici.

[n rutei i casi, l-r.]:LTL mgnah in ]:-051-

~zione mt.-.mah: non r_nq-:a, $4£anno,

- sfasati di 90",

.- Le uscite DX ¢ BX mu ncmm-:
-t da due parte NOR connesse co-
-me Flip Flop R5; Per visualizzare
it senso del movimento & sufficien-

13

L= Tan0 LED(?
1= Ta02

oy

te inserire due LED come indica-
© 10, - L'accensione permanernite del
“LED DX ‘segniala:lo SpostAmento,
~destraso; la- commuazione perma-
nente di actensione sul LED RX,"
- ségnala Tinversione del senso pre-

Lﬂdenl:ﬂ
- ¢ Le stesse uscite possono commue
* tare la direzione di conteggio {con-
teggio o deconteggio) in un conta-

tore hlthrzzmmle




